
TITLE: CAN-AIO-UI User Manual 

UI Version: 2023_04_03 

 

Index 

1. CAN AIO UI ? ................................................................................................................................................... 2 

2. Run EXE .............................................................................................................................................................. 2 

3. Connect CAN interface ................................................................................................................................ 3 

4. Edit Run time values ..................................................................................................................................... 3 

5. Scan (Servos) .................................................................................................................................................... 3 

6. Servo List ........................................................................................................................................................... 4 

7. UID List ............................................................................................................................................................... 4 

8. Set IDs by UID ( FW Ver 1.7+ ) ............................................................................................................... 5 

9. File List ................................................................................................................................................................ 5 

10. Parameters .................................................................................................................................................... 6 

11. Set ID(ID1,ID2) ............................................................................................................................................ 6 

12. Test Servo ..................................................................................................................................................... 7 

13. Set Zero ( FW Ver 1.4+ ) ....................................................................................................................... 9 

14. Update FW of Servo ............................................................................................................................. 10 

15. 참조 ............................................................................................................................................................... 11 

16. 수정 예정 정리 ........................................................................................................................................ 13 

 

 

  



1. CAN AIO UI ? 

 

CAN AIO (All In One) UI는 HITEC CAN 서보의 설정, 간단한 동작 테스트, FW Update를 할 수 있

습니다. 

 

CAN 인터페이스는 DPC-CAN, DPC-20을 지원합니다. 

 

2. Run EXE 

 

DPC-CAN 혹은 DPC-20을 PC에 연결합니다. 

COM port를 확인해 둡니다. 이하 DPC 라고 표기합니다. 

EXE를 실행하면, 다음과 같은 화면이 표시됩니다. 

 

 



3. Connect CAN interface 

 

DPC가 연결된 COM port를 선택합니다. 예: COM5 

DPC의 통신 속도를 지정합니다. 115200 입니다. 

Open 버튼을 클릭합니다. 

아래와 같이 COM5: 2.3 B2T2 처럼 표시되면 정상 연결된 것입니다. 

2.3 은 DPC의 FW 버전입니다. B2T2는 DPC 장치의 부트로더 정보입니다. 

 

 

4. Edit Run time values 

 

느린 PC 혹은 여러 대의 서보를 연결할 때에는 아래 2개의 값을 크게 변경합니다. 

 

 

5. Scan (Servos) 

 

Scan 버튼을 클릭하면, 연결된 모든 서보가 Servo List에 표시됩니다. 

열려 있던 모든 Parameter 창과 Test 창이 닫힙니다. 



 

 

6. Servo List 

 

Scan에서 확인된 모든 서보가 표시됩니다. 

ID1, ID2 중에 하나라도 0 인 서보는 단독으로 연결하여 ID1, ID2를 설정해야 합니다. 

- 단, FW Ver 1.7 이상이면, Set IDs by UID 기능을 통해 설정 가능합니다. 

위 예에서는, ID1, ID2 가 0 인 상태이므로, 0 이 아닌 값으로 변경이 필요합니다. 

 

7. UID List 

 

FW Ver 1.7 이상인 서보는, ID(ID1,ID2)가 설정되지 않은 (값 = 0) 경우에 주기적으로 자신의 UID를 

방송합니다. 

이 메시지를 받아서 UID List에 표시해 줍니다. 

Scan 시작시 초기화됩니다. 

 



8. Set IDs by UID ( FW Ver 1.7+ ) 

 

UID List에 표시된 서보는 더블 클릭하여 ID(ID1, ID2)를 설정할 수 있습니다. 

 

 

 

Servo ID (ID1)와 Node ID (ID2)에 원하는 값을 입력합니다. 

아래는 1과 10을 입력한 예입니다. 

 

Set IDs 버튼을 클릭하고, Cancel 버튼을 클릭합니다. 

SCAN 버튼을 클릭하면, 다음과 같이 표시됩니다. 

 

 

9. File List 

 

App Update 과정에서 선택한 파일들을 표시해 줍니다. 

 



10. Parameters 

 

Servo List에서 서보를 더블 클릭하면 그 서보의 Parameter 창이 표시됩니다. 

 

 

서보의 버전, 설정 상태, UI 의 버전에 따라 표시 내용이 다를 수 있습니다. 

참고로, 위의 예에서, 1번부터 5번 라인까지는 서보 정보로서, 수정이 안됩니다. 

 

11. Set ID(ID1,ID2) 

 



서보는 ID 설정이 필수적입니다. 

FW Ver 1.7 미만인 경우에는, UID message가 없으므로, 서보 한대씩 연결하여 ID를 설정해야 합니

다. 한대씩 연결하여 Parameter 창을 열어서 Servo ID, Node ID를 지정합니다. 

 

서보들의 ID가 겹치는 경우에 Count가 2 이상으로 표시될 수 있습니다. 

 

Count가 2 이상이면, Parameter 창이 열리지 않습니다. 

해당 라인을 클릭하고, Left/Center/Right 버튼을 눌러서 서보를 확인할 수 있습니다. 하나만 남기

고 뺀 후에 ID1, ID2를 다시 지정합니다. 

 

ID1=0 이거나 ID2=0 이면, 다른 서보를 모두 연결 해제해야 합니다. 아래와 같이 2번 라인을 클

릭하면, 다른 서보를 Disconnect 하라는 메시지가 나타납니다. 

1번 라인을 클릭한후 Left/Center/Right 버튼으로 확인하여 연결을 해제합니다. 

 

 

권장 방안은 서보 한대씩 연결하여 ID를 설정합니다. 

 

12. Test Servo 

 

Parameter 화면의 Test 버튼을 클릭하면, 해당 서보에 대한 Test 창이 나타납니다. 



 

 

Left, Center, Right 버튼을 누르면, 해당 위치로 이동하라는 메시지를 발신합니다. 

Left, Right 위치를 변경하고자 하는 경우에는 슬라이더바 아래의 값을 수정합니다. 

Edit by Deg를 누르면, 각도 부분이 활성화되므로, Deg 단위로 입력할 수 있습니다. 

 

 

 

Run Mode = Multi-Turn 인 경우에는 우측 Turn Mode를 선택하여 테스트합니다. 

 



체크 박스 Simple Test 를 체크하면, Interval 간격으로, Left, Center, Right, Center 순서로 버튼이 자

동으로 동작합니다. 

 

13. Set Zero ( FW Ver 1.4+ ) 

 

FW Ver 1.4 이상인 경우에는, 현재 위치를 원점으로 설정할 수 있습니다. 

Test 창에서, 체크 박스 Enable Zero를 체크하고, Set Zero를 클릭합니다. 

현재위치가 Center(Run Mode = Servo에서 8192 위치)로 됩니다. 

Save를 하면 완전히 저장됩니다. 

 

 

  



14. Update FW of Servo 

 

FW Update는 2가지 방식으로 가능합니다. 

- (A) 서보를 Bootloader 상태로 바꾼 후 업데이트하는 방식 

- (B) 서보 동작 상태에서 업데이트하는 방식 

 

 

Parameter 창에서 Firmware Update via Bootloader 버튼을 클릭하면 A 방식으로 작동합니다. 

- Bootloader Type 이 B3 이어야 합니다. 

- FW 버전이 1.4 이상이어야 합니다. 

Parameter 창에서 Firmware Update in App 버튼을 클릭하면 B 방식으로 작동합니다. 

- FW 버전이 1.9 이상이어야 합니다. 

- ID1, ID2 모두 0 이 아니어야 합니다. 

 

A 방식은 B에 비해 약간 빠르지만, 첫 화면의 CAN ID for FW Update via bootloader를 설정해야 

합니다. 아래의 경우는 0x7F0 입니다. 

 

UID 관련 message가 0x7FF와 0x7FE를 고정적으로 사용하므로, 권장 범위는 1~0x7F0입니다. 

현재 CAN 네트웍에서 사용하지 않는 CAN ID를 지정합니다. 

 

B 방식은 설정된 CAN ID를 그대로 사용하는 장점이 있습니다. 

 

A 방식 FW Update Log입니다. 시작 부분에서 XHY 파일을 선택합니다. 



 

 

B방식 FW Update Log입니다. 시작 부분에서 XHY 파일을 선택합니다. 

 

NOTE: 두 번째 줄의 e066 메시지는 File Request를 재시도 했다는 의미입니다. 

 

NOTE: FW Update 이후에는 SCAN을 다시 하는 것을 권장합니다. 

NOTE: FW Write가 시작된 후, FW Update가 완료되지 못하면, 서보는 FW가 비정상 상태이므로, 이

후 동작이 되지 않습니다. 이때는 비상용 FW UPDATE UI를 통해 FW Update를 다시 해야 합니다. 

 

15. 참조 

 



서보 설정 초기화 하기 (Servo Default) 

- Parameter 창에서, Default, Save, Reset 순서로 클릭합니다. 

- 이후 SCAN 버튼을 클릭합니다. 

 

  



16. 수정 예정 정리 

 

Servo List에서, Count가 2 이상이면, 현재 버전에서는 Parameter 창이 열리기는 하지만, 비정상적

인 값이 표시될 수 있습니다. 여러 개 중에 하나를 표시하는 것으로 추정. 

차후 버전에서는 Parameter 창이 열리지 않도록 수정 예정입니다. 

 

Servo ID, Node ID 라고 표시하는 곳이 있는데, ID1, ID2 로 변경 예정입니다. 

 

 에서 1~7FF를 1~7F0으로 수정 예정입니다. 

 

Parameter 창의 Show1 은 현재 그냥 표시되는데, 특수 옵션을 지정하면 나타나도록 수정 예정입

니다. 

 

SCAN 버튼이 정상 Open된 상태에서만 작동하도록 수정 예정입니다. 

 

END 


